Informacje techniczne*

Wysokos¢ robocza 25m
maks. zasieg do tytu 19,30 m
maks. boczny zasieg 17m
Zakres obracania obracany bez ograniczen
Kat obrotu koszem roboczym 180°
Udzwig kosza 250 kg

Wymiary kosza roboczego  1,4mx0,7 m
Szerokos¢ rozstawienia podpdr (min.)2,36 m
Szerokos¢ rozstawienia podpor (maks.)4,04 m
ztytu 2,95 m
Dop. ciezar catkowity** (min.) 35t

**w zaleznosci od pojazdu i konstrukgji

theo25.com
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*Zastrzega sie zmiany techniczne.

Lift Polskc

LIFT POLSKA

KAMIENNA 82 46-100 Namystow
Telefon: +48(0) 796 388 026

Fax: +48(0) 77 555 09 35
biuro@lift-polska.pl

Zastrzega sie zmiany techniczne. Wszystkie wymiary sa podane w przyblizeniu. Zastrzega sie zmiany dotyczace
dziatania i osiggéw. Dane odzwierciedlaja stan pojazdu w dniu ztozenia do druku.
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Najnowszy pojazd w naszej palecie produktow

Nowy podnosnikowy podest roboczy firmy
Klaas - Theo 25 prezentuje sie jako elastyczny,
dynamiczny i wydajny. Prosta obstuga i
zaawansowana technika zapewniajg szybka
gotowos¢ do uzycia. Podnosnikowy podest

posiada niezwykte osiagi dzieki naszemu
wieloletniemu doswiadczeniu jako produkt

dzwigéw mobilnych i podestow roboczych.
roboczy (3,5 t) to urzadzenie o wszechstronnym
zastosowaniu jako niezawodny pomocnik w
réznych miejscach zastosowania jak np.
czyszczenie budynkdw, przycinanie drzew,

ratunkowych i pojazdach kombinowanych.

budownictwo, zasilanie energetyczne itd.

[ Pulpit obstugi

« Dzieki funkcji pamieci sterowanie jest w stanie zapamietac
dwa punkty docelowe. Podnosnikowy podest roboczy
porusza sie automatycznie do zapamietanego punktu
docelowego w bezpiecznej obstudze hold-to-run. Oprécz
tego zapamietywana jest réwniez pozycja obrotowa
kosza.

+ Wyswietlacz przekazuje szczeg6towe informacje pracow-
nikowi obstugi o wszystkich istotnych stanach roboczych
podnosnikowego podestu roboczego.

Automatyka montazu/de-
montazu

» Kompletny uproszczony montaz i demon-
taz podnosnikowego podestu roboczego
z poziomu pulpitu sterowniczego.

Ptynne boczne wysuwanie belek
podporowych

Ptynna regulacja wysokosci sitownikéw
podporowych dba o optymalne wypozio-
mowanie i ustawienie maszyny réwniez na
nieréwnych powierzchniach

Aktualne bezpieczne posadowienie
(nacisk na grunt) poszczegdlnych podpdr
jest wyswietlane w postaci graficznej na
wyswietlaczu stanowiska obstugi.

Sterowanie podestem

 Bardzo nowoczesny zabezpieczajacy SPS
do pracy z podestem zgodnie z DIN EN 280
Blok sterowniczy CAN-BUS umozliwia bardzo
precyzyjne i doktadne wykonywanie prac.
tagodny start i zatrzymanie, sitowniki
poziomujace i wypadowe zapobiegaja
kotysaniu podczas pracy.

Z poziomu dodatkowego stanowiska
obstugi mozna,z dotu” bez problemu
ptynnie sterowaé maszyna przy pomocy
odpowiednich joystickéw.

wiodacy na rynku w obszarze aluminiowych

Poza tym technike Klaas wydajnie stosuje sie
w pozarnictwie w podnosnikowych podestach

Koncepcja napedu

« Praca podestu dzieki mocnemu silnikowi
samochodu ciezarowego wraz z napedem
dodatkowym (PTO)

Dzieki nowoczesnym kontrolkom i powia-
zanym z nimi komponentom elektrycz-
nym mozliwe jest zatrzymanie w stanie
roztozonym przez 4 h, tak wiec mozna
bez probleméw ponownie uruchomic
silnik.

Elektroniczny monitoring zbiornika z
poziomu pulpitu sterowniczego.



System masztowy TSR

+ Obracany w petnym zakresie wysiegnik

« Ekstremalnie wytrzymaty specjalny stop alumi-
niowy o matym ciezarze wtasnym

+ Brak strat wytrzymatosci w spawach dzieki no-
woczesnej technologii zgrzewania tarciowego

» z przemieszaniem (RRS). Dzieki temu spawy sg
tak mocne jak lity materiat

Podnos$nikowy podest roboczy

» Mozliwos¢ wejscia i wyjscia do przodu i tytu przez
samo zamykajace sie drzwi

» Mozliwos¢ ptynnego obracania koszem roboczym w
zakresie 180° poprzez joystick

+ Gniazdo 230V

+ Znormalizowane punkty mocowania przeznaczone
dla PSA bezposrednio na podescie roboczym

Technika linowa

+ Znana w drabinach strazackich
technika linowa umozliwia ptynne
teleskopowanie pod obcigzeniem

» Niewielki ciezar wiasny lin sprzyja wysie-
gowi i udzwigowi.

+ Technika linowa jest bezobstugowa i jest
do niej bardzo dobry dostep.
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System ustawiania na podporach

» W petni hydrauliczne ustawianie podpoér w ksztatcie litery

V w pofaczeniu z monitoringiem podpdr ASC umozliwia
ptynne zmienne szerokosci rozstawienia podpor, rowniez
w kierunku wysiegu.

- Nie istnieje zatozony raster rozstawiania podpdr, ktéry
mogtby ograniczac pracownika obstugi.

» Optymalna ochrona uzytkownika dzieki ciagtemu mo-
nitorowaniu bezpiecznego ustawienia i wskazaniom na
wyswietlaczu pilota.
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